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ALGUNAS INSTRUCCIONES DE MATHEMATICA

Vector v = B] ., Matriz A = [il)) Z] v={1, 3}, A={{1,2}, {3,4}}
Visualizacion del vector v o de la matriz A MatrixForm[v] o MatrixForm[A]
Definicién de las componentes v; y vy, por ejemplo, de v = Ll)) v[1]=1 v[2]=3
Producto b = Av b=A.v
Potencia de una matriz, A" MatrixPower [A,n]
Traspuesta de la matriz A Transpose [A]
Espacio nulo de la matriz A NullSpace[A]
Valores propios de la matriz A Eigenvalues[A]
Vectores propios de la matriz A Eigenvectors[A]
Ecuacién ax +b =0 axx+b ==
Soluciéon de la ecuacion anterior en la incégnita x Solve[%,x]
Sistema de ecuaciones {sfigz ;JCC {a*x+b*y, d*x+exy} == {c,f}
Solucién del sistema anterior en incognitas = e y Solvel[%,{x,y}]
Solucién del sistema AZ = b con b = (b1,ba, ..., by) LinearSolve[A,{b_1,b_2,...,b_n}]
Definicién de una funcién de una variable, por ejemplo f(z) = z + cos(z) f [x_]=x+Cos[x]
Definicién de una funcién de dos variables, por ejemplo f(z,y) = zy flx_,y_l=xxy
lim, ., f(x) Limit [f[x], x->a]
lim, o f(2) Limit[f[x], x->Infinity]
lim, .+ f(z) Limit [f[x], x->a, Direction -> -1]
Gréfica de f(z) entre x =ay z =5 Plot[f[x], {x,a,b}]
Gréfica de f(z) y g(z) entre z =ayz =10 Plot[{f[x], glx]}, {x,a,b}]
Desarrollo de Taylor de f(z) en z = a de orden n Series[f[x], {x,a,n}]
Polinomio de Taylor de f(z) en x = a de orden n Normal [Series[f[x], {x,a,n}]]
Derivada de f(z) con respecto a x DIf[x], x]
[ f(z)dx Integrate[f[x], x]
fab f(x)dx Integrate[f[x], {x,a,b}]
[ f(z)dx Integrate[f[x], {x,a,Infinity}]
Trayectoria (x(t),y(t)) en paramétricas t € [a, b] ParametricPlot [{x[t],y[t]}, {t,a,b}]
Trayectorias (x(t),y(t)) y (2(t), w(t)) ” ParametricPlot [{{x[t],y[t]}, {z[t],wlt]}}, {t,a,b}]
Trayectoria (x(t),y(t), z(t)) 7 ParametricPlot [{x[t],y[t],z[t]}, {t,a,b}]
Gréfica de f(z,y) en el cuadrado [a,b] X [c, d] Plot3D[f [x,y], {x,a,b}, {y,c,d}]
Curvas de nivel de f(z,y) en el cuadrado [a,b] X [c, d] ContourPlot [f[x,y], {x,a,b}, {y,c,d}]
Of(z,y)/0x D[f[x,yl, x]
Of(z,y)/0y D[f[x,yl, y]
[Pde [*dyf(x,y) Integrate[f[x,y], {x,a,b}, {y,c,d}]
Poligonal que une los puntos (z1, 1), ..., (Zn, Yn)

ListPlot [{{x[1],y[1]},...,{x[n],y[n]}}, PlotJoined->True]

_ Jfilr) siz>a _
f(z) = {f2($) Sr<a flx]=If[x>a,f_1[x], f_2[x]]



